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NECESITAMOS ANADIR
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RIGIDECES BARRA

Rigidez axial

Rigidez a cortante

Rigidez a flexidn
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METODO DE CROSS

Requisitos

- Nudos rigidos

- Estructura intraslacional
- Cargas en barras

PASOS

1) Identificacion del modelo, verificacion de requisitos
2) Rigideces barras

3) Coeficientes de reparto

4) Coeficientes de transmision

5) Momentos de empotramiento perfecto

6) Iteraciones de liberacion - Equilibrio

7) Reacciones de extremos de barra

8) Reacciones externas

9) Solicitaciones




METODO DE CROSS

1) Identificacion del modelo, verificacion de requisitos
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METODO DE CROSS

2) Rigideces barras
3) Coeficientes de reparto
4) Coeficientes de transmisién
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METODO DE CROSS

5) Momentos de empotramiento perfecto




METODO DE CROSS

6) Iteraciones:
liberacion
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METODO DE CROSS

6) lteraciones:

reparto
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METODO DE CROSS

6) Iteraciones:
transmision
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RIGIDECES BARRA




RIGIDECES BARRA, COEFICIENTES DE REPARTO Y DE TRANSMISION

Barras biempotradas (Fig. 10-4):

Fig. 10-6 Barra biempotrada

Para barras con plano central de simetria y seccion constante:
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RIGIDECES BARRA, COEFICIENTES DE REPARTO Y DE TRANSMISION

Barras empotradas-articuladas (Fig. 10-7) :

Fig. 10-7 Barra empotrada-articulada

Para barras con plano central de simetria y seccién constante:
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RIGIDECES BARRA, COEFICIENTES DE REPARTO Y DE TRANSMISION

Voladizos (Fig. 10-8):

Fig. 10-8 Voladizo

Para barras con plano central de simetria y seccién constante:

K'=0 t" =0



RIGIDECES BARRA, COEFICIENTES DE REPARTO Y DE TRANSMISION

Coeficiente de reparto
en el nudo E hacia la
barra EB:
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MOMENTOS DE EMPOTRAMIENTO PERFECTO

VIGA SIMPLE APOYADA-EMPOTRADA: carga uniforme q en todo el vano.
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MOMENTOS DE EMPOTRAMIENTO PERFECTO

VIGA SIMPLE APOYADA-EMPOTRADA: carga puntual F centrada.
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MOMENTOS DE EMPOTRAMIENTO PERFECTO

VIGA SIMPLE EMPOTRADA: carga puntual F centrada.
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MOMENTOS DE EMPOTRAMIENTO PERFECTO

VIGA SIMPLE EMPOTRADA: carga uniforme q en todo el vano.
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METODO DE CROSS




METODO DE CROSS
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METODO DE CROSS
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METODO DE CROSS

\Y B & E
A i D i
NUDO B & E
EXTRE. BV BA BC CB CD LB =
Coe. rep. 0 0 1 0,28 0,25 0,46 -
Coe. tra. 0 0 0,5 0 0 0.9 pocy
M.E.P. = s 0 90 -90 0 + 43 - 32
B: - 5,62 0 0 96,2 | =281
c:+ 751 +21,8 | +188 | +34,5 | +17,2
M. Final. | - 33,8 0 +338 | -963 | +188 | +77,5 | -14,7




METODO DE CROSS

33.8 m.KN 33,8 mKN 96,3 mKN 77,5 m.KN
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METODO DE CROSS
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METODO DE CROSS
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METODO DE CROSS SAKN
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METODO PENDIENTE-DEFORMACION

S6lo para vigas continuas
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METODO PENDIENTE-DEFORMACION

S6lo para vigas continuas
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